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P1 - potencjometr zadawania predkosci oraz kierunku
obrotow

P2 - potencjometr ograniczania maksymalnej predkosci

M - silnik pradu statego

H - hamulec/luzownik

W1 - wytacznik nad-pradowy

W2 - wytacznik zasilania obwodow sterowania

B - bezpiecznik zabezpieczajacy obwody sterowania

R - aluminiowa ptyta montazowa

W3 - przycisk do zatrzymywania pojazdu

W4 - przycisk zmiany kierunku jazdy

Urzadzenie skonstruowane jest
w taki sposdb aby byto tatwe
w montazu i niezawodne tukasiewicz
podczas eksploatacji. e
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Sterownik
napedowy do
silnikow pradu

statego

Uktad wykorzystywany

jest do regulacji predkosci
pojazdow akumulatorowych
z silnikami pradu statego.




Sterownik umozliwia regulacje
predkosci obrotowej silnika,

zmiane kierunkdw jego
obrotdw oraz hamowanie
z odzyskiwaniem energii

Sterownik napedowy
do silnikow pradu
statego

Jest to przeksztattnik tranzystoro-
wy przeznaczony do zasilania sil-
nikdw pradu statego z magnesami
trwatymi, stosowanych w napedach
elektrycznych: matych samocho-
doéw elektrycznych, pojazdow osobi-
stych, woézkdéw transportowych oraz
urzadzen przemystowych. Sterownik
umozliwia regulacje predkosci obro-
towej silnika, zmiane kierunku jego
obrotéw oraz hamowanie z odzyski-
waniem energii do zrédta pradu sta-
tego.

Sposob zasilana

Zestaw akumulatorowy

Znamionowe napiecie

(luzownika)

A 24 [V] DC
zasilania
Prad znamionowy ciggty 30 [A] DC
Spadek napiecia na
sterowniku przy pradzie 0,1[Vv]DC
Znamionowym

Ograniczenie pradowe 40 [A] DC
Prad zasilania hamulca
elektromechanicznego 1 [A] DC

Zabezpieczenia

Przed: podtaczeniem
zasilania w odwrotnej
biegunowosci, przerwag,
potaczen potencjometrow
zadawania predkosci,
nadmiernym wzrostem
napiecia na zaciskach
akumulatora, obnizaniem
napiecia akumulatora
ponizej 16 [V] DC

Zadawanie kierunkow
obrotow oraz predkosci
obrotowej

Potencjometrem, gdzie
$rodkowe potozenie odpo-
wiada postojowi, nato-
miast potozenia skrajne
jezdzie w przdd i tyt

Ograniczanie predkosci
obrotowej

Mozliwo$¢ ograniczenia
maksymalnej predkosci
obrotowej za pomocg do-
datkowego potencjometru

Rekuperacja energii

Mozliwos¢ zwrotu energii
hamowania pojazdu do
akumulatoréw

Wymiary 125x127x42 [mm]
Masa sterownika 0,5 kg
Wykonanie Otwarte

Chtodzenie

Powietrze, naturalne




